
Motor asfncrono Se rie K 9 0 ... 
CE 

Con REFRIGERACION FORZADA, 
induso con CODIFICADOR 502. 

CARACTERiSTICAS TÉCNICAS 

Motor asincrono cerrado, autoventilado, en carcasa de aleaci6n ligera con 
ale tas de refr igeraci6n, para servicio continuo S1 en cualquier posici6n y en 
ambos sentidos de g iro. 
Rotor en cortocircuilo , mo tado en eje de 010 mm de acero, con retén en cada 
extrem o, que gira en rodamientos de bolas con engrase a v ida. 

Diseiio: para fijaci6n por brida. 
Protecci6n: IP5 5  (CEi 529). 
Aislamiento: clase F CEi 85 (EN 6 0204-1). 
Rigidez d ieléctrica: EN 60204-1 
Versiones: segûn conexi6n (Y 6 ti.) en la caja de bornes. 

MONOFÂSICO: 230 V - 50 Hz, 2 6 4 polos, con condensador en conexi6n 
permanente ( airas tensiones, consultar). 
Para invertir el sentido de giro, el motor debe estar parada . 
TRIFÂSICO: 230/400 V - 50 Hz, 2 6 4 polos (otras tensiones, consultar). 

Limites de temperatura: ambiente entre -20 y 4 5"C, con sobrecalentamiento 
ti.T de 70"C 

1• OPCIONAL: 

Fijaci6n 814 por brida intermedia, con eje de 09 mm y chaveta. 
Fijaci6n 83 por apoyos. 
Eje de 07 mm. 
Freno electromagnét ico acoplado: actûa a la falta de tension. No precisa 
alimentaci6n auxiliar, ni elementos adicionales. 

P ar de frenado: 0,35 Nm. 
Tiempo de frenado: < 200 ms. 
Palencia: 14 W - 15 VA. 
Nûmero de maniobras en vacio: 
Conmutaci6n por relé "' 2 x 106 
Conmutaci6n estatica > 6 x 106 
Conexi6n independiente del freno, mediante cables flexibles de 200 mm de 
longilud, con r ectificador integrado. 

Refri geraci6n forzada 'RF', para: 
Funcionamiento con variador de frecuencia . 
Varia:Jor electr6nico de velocida:J 'VV' (s6to para mctores monofasicos de 4 polos), 
a par constante, de relaci6n hasta 20:1, con codificador COE 502 de 2 canales 
Salida (transistor colector abierto) de 100 pulsas por vuelta. Resoluci6n de 
medida por vuelta 1/200. Alimentac i6n independiente a 230 V - 50 Hz. 

Otras ejecuciones especiales, consultar. 



DATOS TÉCNICOS a 230/400 V • 50 Hz. 

DATOS NOMINALES 

TIPO Conden· En vacio A 25°C segun norma CEi 34-1 PESOS 

Version 
sador 

POTENCIA Rend imiento 
Motor I Apoyos K90 .. C Eléctrica Mecanica PAR 

r.p.m. A 
cos r.p.m. A Al freno 

µF/V <p w w HP Nm Nm % kg 
Il) (/) 

K90.M4 0,25 0,45 103 2,54 0 '<t 
0 

7/400 1490 0,85 1355 50 0,07 0,35 0,25 48 !,/ 0 K90.M4 F 0,32 0,52 117 2,97 Il) 
Q. � 
(/) 

0 K90.M2 0,43 1 230 2,70 
2 

0 
14/400 2980 0,86 2765 130 0,18 0,45 0,25 56 0 N 

244 3, 13 0 K90.M2 F 0,50 1,065 :E Q. 

(/) 

K90.T4 0,47 0,83 191 2,54 
0,095 

Il) 0 . 
1490 0,70 1250 72 0,10 0,55 0,8 38 0 '<t _, 

u 0 K90.T4 F . 0,53 0,88 205 2,97 
iii Q. 

� (/) 
K90.T2 0,64 1,54 354 2,70 0 . 

ii? N _, 2980 0,65 2635 179 0,24 0,65 1, 1 51 ... 0 K90.T2 F . 0,70 1,61 368 3, 13 Q. 

1 HP= 746 W - 1 CV= 736 W 

K90 .. F motor con freno electromagnético. 
Potencia MECANICA en W= PAR NOMINAL (Nm) x r.p.m x 0,01047 x cos <p. 

ESQUEMAS PARA CONEXIÔN 

Fig.1. GAJA DE BORNES. 
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Conexi6n !:,. . Disposici6n de los puentes para funcionamiento en TRIÀNGULO, f içJs. 2-3. 
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Fig. 3 

Tension = V. 
Conexi6n Y. Disposici6n de los puentes para funcionamiento en EST REL LA, fig. 4. 

Te nsi6n = V x -fi 
F. Freno electromagnétioo. OPCIONAL. 
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TRIFÀSICO Fig. 4 TRIFÀSICO 

DIMENSION ES CURVAS 
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